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La presente invention a pour objet un meca- 
nisme de changement de vitesse automatique, 
c'est-a-dire un mecanisme de transmission entre 
un organe menant et un organe mene grace 
auquel la relation - 

C„ Um — C, Ur 

dans laquelle 

C„ est le couple moteur; 
est le couple resistant; 

u™ la vitesse de I'organe menant; 

Ur est la vitesse de I'organe mene 
est realisee au moins tres approximativement, 
pour toutes les valeurs du couple resistant. 

Ce- mecanisme est remarquable notamment en 
ce qu'il comporte en combinaison un organe 
menant ..rotatif, deux elements coaxiaux audit 
organe menant, I'un desdits elements etant rota- 
tif et constituant Torgane mene et I'autre etant 
fixe, et plusieurs dispositifs elastiques reliant 
les. dits elements, chacun de ces dispositifs elas- 
tiques etant fixe a Tun desdits elements et etant 
muni d'un moyen d'appui unidirectionnel sur 
I'autre element et I'organe menant comportant 
un moyen d'appui sur ces dispositifs elastiques 
individuellement pour bander successivement 
chacun d'eux et Tabandonner dans une position 
arc-boutee apres une certaine course de contact. 

D'autres caracteristiques resulteront de la des- 
cription qui va suivre. 

Au dessin annexe, donne uniquement a titre 
d'exemple : 

Fig 1 est une vue en perspective, avec arra- 
chements partiels, d'un mode de realisation 
theorique du mecanisme suivant I'invention ; 

Fig. 2 montre, schematiquement, Tensemble 
des deux susdits elements et des dispositifs elas- 
tiques les reliant, I'un d'eux etant bande et arc- 
boute sur I'element fixe; 

Fig. 3 est un graphique representant la varia- 
tion du couple de reaction c, porte en ordonnees 



de I'un de ces dispositifs elastiques en fonction du 
deplacement angulaire, porte en abscisses, de son 
extremite peripherique par rapport a son extre- 
mite centrale; 

Fig 4 a 12 5ont des schemas explicatifs du 
fonctionnement du dispositif dans un cas concret 
a six dispositifs elastiques et lorsque le rapport 

de transmission est eeal a 

Fig. 13 est un graphique donnant les valeurs 
correspondantes d_es couples et en fonc- 
tion des rotations de I'organe menant et de 
I'organe mene; 

Fig. 14 a 16 sont des schemas explicatifs du 
fonctionnement du merae dispositif dans le cas 

ou le rapport de la transmission — est egal a ~ ; 

Fig. 17 represente, d'une part, les variations 
du couple de reaction total dans le cas d'un 

C 4 

rapport de transmission = — et d'autre part 

la valeur constante du couple resistant egal 
a la valeur moyenne de C\; 

Fig. 18 est une coupe longitudinale d'une 
variante du mecanisme de la fig. 1; 

Fig. 19 est une vue en perspective d'une autre 
variante; 

Fig. 20 est un schema correspondant mon- 
trant la forme d'une came portee par I'organe 
menant et les positions successives de Tergot 
actionne par cette came; 

Fig. 21 est une vue en perspective d'un autre 
mode d'execution, correspondant en fait, au 
mode de realisation pratique de I'invention. 

Suivant I'exemple d'execution represente a la 
fig. 1, le mecanisme comporte un support fixe, 
constitue par une sorte de cadre 1. 

Ce cadre porte un palier 2, dans Icquel tou 



2 - 41122 



Prix dii fascicule : 100 francs. 



[1.O11.760] — 
rillonne un arbre moteur 3, d'axe XX, consti- 
tuant I'organe menant. 

Suivant le meme axe est dispose, dans le pro- 
longement de Tarbre 1, un element mene, consti- 
tue par un deuxieme arbre 4, tourillonnant dans 
un palier 5. 

L'arbre menant 3 porte, clavete sur lui, un 
bras de manivelle 6. Ce levier porte, a son extre- 
mite, venue de matiere avec lui ou reportee sur 
lui, une palette 7. 

Cette palette 7 est parallele a Taxe XX et est 
limitee, du cote de cet axe, par une arete 8, 
situee a une distance a de cet axe. 

L'arbre mene 4 se termine, face a Tarbre 
menant 3, par un moyeu 9 dans lequel sont 
encastrees les extremites de n ressorts a lame 10. 
Les ressort sont regulierement repartis angulai- 
rement. Tangle qui separe deux ressorts conse 

350<> 

cutifs etant par consequent egal a Dans 

n 

I'exemple represente n = 6 et Tangle ci-dessus 
est egal a 60**. 

Chacun de ces ressorts pfend appui, au repos, 
contre une butee 1 1, portee par le moyeu 9. 
Cette butee est telle que la lame butant contre 
elle est deja bandee, le couple de reaction q 
(fig. 3) developpe alors par le ressort 10 ayant 
une certaine valeur oc (egale par exemple a 
15 des unites quelconques de couple choisies). 
En outre, ce ressort est tel que lorsque son extre- 

mite peripherique s'est deplacee de ^ par rap- 
port a Textremite centrale, le couple q a pris une 
valeur od (fig. 3) plus grande, mais pas beaucoup 
plus grande que oc. Pour fixer les idees pour 
oc ~ 15, on pourra par exemple prendre 
od= 21. 

On admettra pour simplifier que entre les 
deux positions limites, le couple q varie lineaire- 
ment suivant la droite I (fig. 3) c'est-a-dire pro- 
portionnellement a Tangle e (fig. 2) dont Textre- 
mite peripherique du ressort s'est deplacee par 
rapport a son extremite centrale. La valeur du 
couple pour un angle e (fig. 3) sera donnee par 
la valeur de Tordonnee / correspondante. 

Pres de son extremite, chaque ressort 10 porte, 
sur sa tranche tournee vers Tarbre l,unteton 12. 
Ce teton est a une distance b de Taxe XX, telle 
que cette longueur qui decroit lorsque le ressort 
flechit devienne egale a la distance a precitee du 
bord 8 de la palette 7 a Taxe XX, quand Tangle e 

a atteint exactement la valeur 

n 

On comprend que, dans ces conditions, lors- 
que Tarbre 3 tourne dans le sens de la fleche Fi 
(fig. 1) la palette 7 vient rencontrer, a tour de 



role, Tergot 1 2 de chaque ressort et fait flechir ce 
ressort. Au fur et a mesure de la flexion, Tergot 
12 glisse sur la palette 7 qui Tabandonne des 
que la distance b ayant decru jusqu'a la valeur a, 

ce qui a lieu pour e =: — , Tergot echappe a la 

palette 7 sur son bord 8. A ce moment exacte- 
ment, la palette aborde Tergot 12 du ressort 
suivant. 

Chaque ressort forme, a son extremite periphe- 
rique, une chape 13, traversee par un prolonge- 
ment formant axe de Tergot 12. Sur cet axe 
est articule un cliquet 14. Un ressort 15 agit sur 
ce cliquet 14 et Tapplique dans le sens de la 
fleche Fg contre une couronne a rochets 16, a 
denture interieure 1 7. Cette couronne qui cons- 
titue le deuxieme element precite est fixe. Elle 
est fixee sur ou vient de matiere avec le socle 1. 

On va maintanant exposer en detail le fonc- 
tionnement du mecanisme. On supposera, pour 
simplifier, que les rendements de transmission 
sont toujours egaux a Tunite. 

Ceci pose, suivant les valeurs du rapport entre 
les valeurs des couples moteur C„ et resistant 
Cr divers cas sont a considerer. 

Premier cas. — Le couple resistant C, applique 
sur Tarbre 4 a une valeur egale au couple moteur 
C^ applique sur Tarbre 3 et ces couples sont au 
plus egaux au couple q maximum soil od (fig. 3) 
necessaire pour flechir un ressort 10 d'un angle 

e egal a — • 

Dans ce cas les deux arbres 3 et 4 tournent 
a la meme vitesse (ui =*U2)j Tarbre 3 entralnant 
Tarbre 4 par Tintermediaire d'un ressort 10 
toujours le meme et dont la position par rapport 
a Tarbre 4 sera soit celle initiale si les couples C 
sont plus petits que q minimum (oc,.fig. 3) soit 
celle flechie d'un angle fixe e si les couples C^ 
et C, ont une valeur / comprise entre oc et od 
(fig. 3). Le mecanisme realise alors un entraine- 
ment par prise directe; dans ce cas il n'y a pas 
lieu de considerer des valeurs moyennes des 
couples C^ et C,. car ceux-ci sont rigoureuse- 
ment constants. 

Z/*" cas. — Le couple resistant C, est plus 
grand que le couple moteur C;„, lequel a une 
valeur egale a la valeur moyenne du couple de 
reaction q correspondant au couple d'un ressort 

bande de en regime de rotation continue. On 

admettra que les variations de C^ autour de 
cette valeur moyenne n'ont aucun effet sur le 
moteur entrainant Tarbre 3 a cause du volant 
d'energie des pieces en mouvement, non plus 



que indirectement sur I'arbre 4, Dans ces condi- 
tions la Vitesse de rotation de I'arbre 3 etant 
constante et definie, la vitesse de rotation Ur de 
I'arbre recepteur 4 varie en raison inverse du 
couple resistant C, dans les limites de 1/ 1 a 1/n 
conformement a Tegalite : 

= C, u,. 

Pour le demontrer on considerera les sous-cas 
suivants : 

Q 

1° Le rapport est un nombre entier. 

Dans ce cas le couple de reaction total CV dus 
aux ressorts et qui equilibre sur I'arbre 4 le 
couple resistant C,. est rigoureusement constant 
et egal a ce couple. 

Si Ton suppose qu'au demarrage I'arbre mene 
est immobile si on admet qu'aucun ressort n'est 
alors bande (ce qui n'est d'ailleurs pas exact 
comme on le verra plus loin) I'arbre menant 3 
par sa palette 7 oblige un ressort 10 a flechir 

puis Tabandonne apres la flexion e = Mais 

a ce moment, le ressort ne revient pas a sa posi- 
tion initiale, il reste bande car le cliquet 14 qui 
a glisse sur la roue 1 6 s'arc-boute sur celle-ci 
et le ressort produit sur I'arbre 2 un couple 
egal a q maximum soit 2 1 dans I'exemple choisi. 
Ce couple qi n'etant pas suffisant pour vaincre 
le couple resistant C^, I'arbre 3 continue a 
tourner et bande un deuxieme ressort qui deve- 
loppe par reaction sur I'arbre 4 un couple ^2 
compris entre oc et od (fig. 3) et auquel est egal 
le couple moteur C„ qui pour cette raison varie 
done centre oc et od, 

Des que le couple de reaction total CV qui est 
egal a la somme ^1 + 72 est devenu egal au 
couple resistant C^, I'arbre mene 4 demarre. 
Au fur et a mesure de sa rotation, la fleche du 
ressort arc-boute diminue et par suite son couple 
de reaction tend vers la valeur od pour tomber 

brusquement a zero apres une rotation e = 

de I'arbre commande, mais a ce moment precis 
le ressort suivant precederament bande est arc- 
boute a son tour et le ressort suivant commence a 
etre bande. 

C'est ce que schematisent les fig. 4 a 12, qui 
a defaut d'une demonstration mathematique 
compliquee, pe mettent de faire la demonstra- 

Q 

tion que pour — ^ = 2, avec n — 6, la relation 

— = ^ = 2 est bien respectee. 

On supposera que le couple de reaction q d'un 
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ressort 10 varie entre 15 et 21 unites de couple 
(fig. 3). 

Sur ces figures 4 a 12 les six ressorts 10 ont 
ete designes par g, /i, /, k, L 

Symboliqueraent, on a represente sur ces 
figures les positions angulaires successives a 45** 
les unes des autres de I'arbre menant 3 par une 
croix schematisant les directions successives d'un 
rayon OZ donne de cet arbre et par un point 
noir les positions correspondantes d'un rayon 
OY de I'arbre mene. 

On va montrer que lorsque I'arbre 2 tourne a 
demi-vitesse de I'arbre 1, le couple C;. est cons- 
tant et egal a 2 C^, c'est-a-dire a deux fois la 
valeur moj^enne du couple de reaction q d'un 
ressort 10. 

Dans la position arbitraire de la fig, 4, prise 
comme depart, les axes OY et OZ font entre eux 
un angle de 45°, le ressort / est encore arc-boute 
mais sur le point d'atteindre sa butee 1 1. II deve- 
loppe un couple q^ voisin de q minimum. Le 
couple q, du au ressort suivant g, fortement bande 
et dont I'ergot est sur le point d'abandonner la 
palette 7, est egal a C„ et sa valeur est alors 
voisine de q maximum (od). 

Or, ily a lieu de remarquer que Tangle x dont 
doit encore tourner I'arbre 3 pour que le ressort 
/ cesse d'etre arc-boute est egal a Tangle dont doit 
tourner le meme arbre pour que le ressort g 
s'arc-boute a son tour, de telle sorte que les deux 
couples developpes q^ et q^ etant situes a la meme 
distance des ordonnees limites (fig. 3) leur 
somme 

avec, par exemple : 

qi= 16,5 
^2= 19,5 

Dans la position suivante (fig. 5), Tarbre 3 a 
tourne de 45°. On suppose, par hypothese, que 
le resultat a obtenir est realise c'est-a-dire que 

a, = — L'arbre 4 a done alors tourne de 22°5. 

n 

Le ressort / est detendu, le ressort g est arc-boute, 
le ressort h est bande et, toujours par raison de 
symetrie, les couples developpes donnent 

^ ^ oc -1- oc/ 

avec : 

q^= 20,25 (car le ressort g est encore tres arc- 
boute). 

^2 = 15,75 (car le ressort h est encore peu 
bande) et ainsi de suite pour les autres figures 
6 a 12. 
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On peut dresser le tableau suivant : I 
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Les fig. 14 a 16 permettent de faire une veri- 
fication analogue a la precedente de Tegalite 

Q 

C„ = Cr «r dans le cas ou ^ — 3; Tarbre 

mene 4 tournant, dans ce cas, trois fois moins 
vite que I'arbre menant 3. 

La fig. 14 montre le mecanisme juste au 
moment ou la palette 7 a fini de tendre le ressort 
g et attaque le ressort suivant h. Le ressort / est 
encore partiellement afc-boute. La fig. 1 5 montre 
la situation apres que I'arbre menant a tourne 
de 45** (I'arbre mene ayant alors parcouru 
45** 

— — 1 5°), enfin la fig. 1 6 represente la situa- 
tion au moment ou Tarbre primaire a tourne de 
90** et Tarbre secondaire de 30**, par rapport a 
la situation representee a la fig. 14. 

On constate que le couple de reaction total CV 
exerce sur Tarbre mene et egal au couple resis- 
tant C, conserve une valeur constante egale au 
triple de la valeur moyenne du couple moteur 
(18x 3— 54) dans Fexemple choisi. 

Des demonstrations analogues pourraient etre 

faites ainsi pour tous les rapports = /n, 

m etant inferieur ou au plus egal a n (nombre 
de ressorts 10), le rapport des vitesses etant 



Ce tableau montre done que en supposant, par 
hypothese, les rotations a, de I'arbre mene 4 
(rotation de OY) egales a la moitie des rotations 
Um de I'arbre menant (rotation de OZ), le couple 
resistant a une valeur constante egale a 36 
dans I'exemple choisi, alors que le couple moteur 
qui oscille entre oc et od (fig. 3) peut etre consi- 

dere comme egal a la valeur moyenne "^"^ 

soit 18 dans I'exemple choisi. 

Ceci montre qu'aux oscillations pres ci-dessus 
du couple moteur Cm on a bien 

C„ u„, — C, Ur 

Sur la fig. 13 on a represente en coordonnees 
cartesiennes les valeurs de et de C, portees 
en ordonnees en fonction respectivement de la 
rotation de I'arbre moteur et de la rotation u, 
de I'arbre recepteur. 

La ligne II en dents de scie represente les 
oscillations des couples egaux et C„ qui oscil- 
lent entre Oc et od (fig. 1 3) c'est-a-dire entre les 
valeurs des couples de reaction q minimum et 
maximum d'un ressort 10 en appui sur sa butee 
11, ou pret a echapper a la palette 7. 

La droite III represente le couple de reaction 
total CV=: 7i + C,. 



— 5 

alors -1 et m ressorts etant en action simultane- 

m 

ment. 

Pour le rapport limite ^ = n, tous les res- 

sorts sont en action simultanenient. 

Des rapports superieurs a n (C^>n C„) sont 
impossibles, car tous les ressorts arc-boutes ne 
suffisent pas, dans ce cas, a produire le couple C^. 
Tous les ressorts restent arc-boutes sur la cou- 
ronne fixe 16 et Tarbre menant 3 tourne en roue 
libre. 

c 

2** Le rapport ~ n'est pas un nombre entier. 

Une construction graphique analogue a celle 
des fig. 4 a 12 qui correspondent au rapport 
entier 2 perraet la representation en coordonnee 
rectangulaire des couples et C^. La fig. 17 
represente le couple pour le rapport 4/3, 
pris a titre d'exemple. 

Le couple C„ qui a meme allure que dans le 
cas du rapport entier « 2 » sauf que sa perio- 
dicite fonction de la difference entre u„ et est 
differente n'a pas ete represente; sa valeur 
moyenne (18) est evidemment inchangee. 

Le couple de reaction total resultant du a 
I'arc-boutement et au bandage des ressorts et 
egal en valeur moyenne au couple resistance 
n'est pas constant mais presente des variations 

brusques periodiques de part et d'autre d'une 

4 

valeur moyenne IV egale a q moyen ^ 24. 

Tous les rapports non entiers font apparaitre 
des variations analogues qui different en perio- 
dicite, forme et valeur. 

Ceci tient au fait qu'en ces cas le nombre des 
ressorts en action n'est pas constant pendant une 
periode complete; il varie de zt 1. 

///*' cas. — C^. Ce cas est impossible 
lorsque suivant I'exemple de la fig. 1, I'arbre 4 
est rotatif et la couronne 16 fixe. 

Ce cas n'est possible que si, conformement a 
la variante representee a la fig. 18, Tarbre 18 
portant les ressorts 10 est fixe, cet arbre etant, 
par exemple, immobilise par une goupille ou 
clavette 20 dans le palier 21 porte par le socle 22 
la couronne 23 d'arc-boutement des ressorts 10 
etant, par centre, montee rotative sur Tarbre 1 8 
suivant I'axeXX, grace a un manchon 24 soHdaire 
de cette couronne. Ce manchon porte, par exem- 
ple, une denture 25, destinee a la transmission 
<^u mouvement au mecanisme a entrainer. 

On voit que dans ce cas, il y a par rapport a 
I'exemple de la fig. 1 inversion des sens de rota- 
tion relatifs entre partie motrice et partie recep- 
trice, et la vitesse de rotation de la partie recep- 
trice peut etre plus elevee que celle de la partie 
motrice (I'egalite C^ = C, u,. etant evidem- 
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ment conservee) car la roue 23 glisse, dans ce 
cas, sur les cliquets. Mais, il y a alors un temps 
mort entre Taction de deux ressorts consecutifs, 
ce qui implique Tusage d'un lourd volant regu- 
lateur, 

Enfin, si dans le premier exemple, pour 
C„ = Cr le rendement mecanique est maximum, 
tres voisin de I'unite puisque = et qu'il 
n'y a aucun ressort en appui sur la couronne 
fixe, dans la variante de la fig. 18 le rendement 
sera toujours plus petit que dans le premier 
exemple. 

Les fig. 19 et 20 represent ent un dispositif 
analogue a celui de la fig. 18 et -adaptable, par 
exemple, a un vehicule a deux roues. 

L'arbre 26 moteur, actionne par des pedales 
ou par un moteur, entraine dans son mouvement 
de^ rotation une came 27 pourvue en 28 d'une 
arete d'echappement. Par ailleurs, sur un arbre 
fixe 29, coaxial a I'arbre 26, est cale un pignon 
dente 30. Sur ce meme arbre peut tourner un 
plateau 31 solidaire par la douille 32 d'un pi- 
gnon 33. Le plateau 31 et son pignon 33 consti- 
tuent la partie receptrice, le pignon 33 entrai- 
nant par chaine ou engrenage par exemple la 
roue motrice d'un vehicule. Sur le plateau 31 
sont disposes de preference symetriquement 
deux par deux aux extremites de diametres plu- 
sieurs dispositifs identiques a celui represente. 
Chacun d'eux comporte un pignon dente satellite 
34 pouvant tourner sur un axe 35 solidaire du 
plateau 31 et engrenant avec le pignon 30. Un 
secteur 36 est monte oscillant sur I'axe 35. 

Ce secteur porte : 

Un axe 37 sur lequel est monte fou un galet 
38, destine a rouler sur la surface 39 de la 
came 27; 

Un cliquet 40 a ressort en prise avec le pi- 
gnon 34, 

et une cheville 41 independante du plateau et 
reliee par un lien elastique constitue par un 
anneau elastique 42 a une autre cheville 43 
portee par le plateau 31. 

Dans son mouvement de rotation, la came 27 
appuyant sur le galet 38 provoque une oscilla- 
tion du secteur 36 sur son axe 35. L'appareil 
est dimensionne de telle sorte que, pour un 
angle v (fig. 20) de rotation de la came, angle 
egal a 27r/n, n etant le nombre de dispositifs 
portes par le plateau 31, le secteur 36 oscille 
d'un angle w apres quoi le galet 38 est libere 
de la came en passant sous son arete 28. 

L'anneau elastique 42 qui s'est tendu pen- 
dant I'oscillation du secteur 36 tend alors a 
ramener ce secteur 36 a sa position initiale. Le 
cliquet 40 engrene alors avec le pignon 34 et 
rend solidaires le secteur 36 et les pignons 34 
et 30. Ce dernier etant fixe, le retour en arriere 
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du secteur 36 est impossible et ily a apparition 
d'un couple moteur sur le plateau 31. Le ressort 
42 ainsi que le secteur 36 reviennent a leur posi- 
tion initiale sur le plateau 3 1 pour une rotation 
angulaire y du plateau 31 par rapport a Tarbre 
29 egale a v c'est-a-dire a 27r/n. Cette egalite 
des angles v et y est obtenue par un rapport 
convenable de Tangle w avec les nombres de 
dents des pignons 34 et 30. 

Si le couple resistant applique sur le plateau 3 1 
est plus grand que le couple de reaction issu du 
ressort 42, la came 27 devra pour entrainer le 
plateau 31 agir successivement sur plusieurs 
des dispositifs qui par leur action additive, 
puisque simultanee, pourront vaincre le couple 
resistant C^. 

Comme dans le cas de la fig. 1, si TefTort resi^s- 
tant est m fois egal a Teflort moteur, il y aura 
en regime de rotation continue /n ou /n =t 1 
dispositifs simultanement en action et les vitesses 
de rotation de Tarbre 26 et du plateau 31 seront 
dans le rapport m. 

A titre de variante, le plateau 31 peut etre 
fixe, Tarbre 2 constituant alors Tarbre recep- 
teur, ceci avec les memes consequences que celles 
deja signalees sauf en ce qui a trait aux sens de 
rotation relatifs des parties mot rice et receptrice 
qui peuyent etre les memes ou inverses a volonte, 
par construction suivant que chaque dispositif 
-elementaire reste tel que figure ou est son homo- 
logue inverse, c*est-a-dire que Tensemble ele- 
mentaire coraprenant les pieces 36, 37, 38, 40, 
41, 42, 43 est symetrique de celui represente 
sur la figure par rapport a un plan passant par 
les axes des arbres 26 et 35. 

La fig. 2 1 represente un autre exemple parti- 
culierement applicable aux grosses puissances 
et aux grandes vitesses. 

Les ressorts en caoutchouc de Texemple pre- 
cedent sont remplaces par des barres de torsion 
44 qui, fixees dans un plateau recepteur 45, 
pourvu de son pignon de transmission 46 tra- 
versent librement le plateau 31, solidaire rigi- 
dement par un manchon 47 du plateau 45 et 
du pignon 46. 

Le secteur 36 de Texemple precedent est 
remplace par une manivelle 48 clavetee sur Tex- 
tremite de la barre de torsion et munie du galet 
49 roulant sur la came 27. 

Chaque barre de torsion 44 est reliee par 
une roue libre 49 au pignon satellite 34 qui 
engrene avec le pignon fixe 30 clavete sur Tar- 
bre 31. 

Le fonctionnement du dispositif est le meme 
que celui de Texemple precedent. 

Naturellement, Tinvention n'est nullement 
limitee aux modes d'execution representes et 
decrits qui n'ont ete choisis qu'a titre d'exemple. 
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II est evident, notamment, que dans le cas 
des fig. 1 et 18, la couronne cooperant avec les 
cliquets pourrait etre a denture externe, il suffi- 
rait de changer le sens d'oscillation desdits cli- 
quets sous Taction de leurs ressorts respectifs. 

Dans Texemple de la fig. 19, les anneaux 
elastiques 42 pourraient etre remplaces par 
■ tons autres liens elastiques. 

RESUME. 

L'invention a pour objet un mecanisme de 
changement de vitesse automatique, remarquable 
notamment par les caracteristiques suivantes 
considerees separement ou en combinaisons : 

a. II comporte en combinaison un organe 
menant rotatif, deux elements coaxiaux audit 
organe menant. Tun desdits elements etant rota- 
tif et constituant Torgane mene et Tautre etant 
fixe, et plusieurs dispositifs elastiques reliant 
lesdits elements, chacun de ces dispositifs elas- 
tiques etant fixe a Tun desdits elements et etant 
muni d'un moyen d'appui unidirectionnel sur 
Tautre element et Torgane menant comportant 
un moyen d'appui sur ces dispositifs elastiques 
individuellement pour bander successivement 
chacun d'eux et Tabandonner dans une position 
arc-boutee apres une certaine course de contact; 

b. L'un desdits elements constitue un arbre 
et Tautre element une roue cooperant directe- 
ment ou non avec lesdits moyens d'appui unidi- 
rectionnels portes par les dispositifs elastiques; 

c. L'arbre est rotatif et la roue fixe; 

d. L'arbre est fixe et la roue rotative; 

e. Les susdits moyens d'appui unidirection- 
nels sont constitues par des cliquets portes par 
les dispositifs elastiques et cooperant avec la roue 
qui est dentee; 

/. La roue constitue une couronne a denture 
interne ; 

g, Selon une variante, les moyens d'appui 
unidirectionnels sont constitues par des roues 
fibres formant des pignons satellites qui engre- 
nent avec la roue qui est dentee et forme plane- 
taire ; 

h, Les dispositifs elastiques sont constitues 
par des lames elastiques; 

{. Les dispositifs elastiques sont constitues 
par n lames, encastrees radialement et suivant 
des ecarts angulaires egaux dans Tarbre consti- 
tuant Tun des deux susdits elements, face a Tarbre 
menant qui comporte, a Textremite d'un bras 
de manivelle, une palette de largeur radiale 
donnee, destinee a venir prendre appui successi- 
vement sur chaque lame par Tintermediaire d'un 
ergot lateral porte par la lame, ladite largeur 
radiale etant telle, compte tenu de la distance 
au repos de Tergot par rapport a Taxe des deux 
arbres, que cette palette abandonne Tergot apres 
une course angulaire d'entrainement egale a 
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2 7r//i, chaque ressort comportant a son extremite 
libre un cliquet d*appui cooperant avec la sus- 
dite roue dentee; 

/. Chaque lame elastique prend appui au 
repos contre une butee portee par I'arbre corres- 
pondant, cette butee maintenant la lame par- 
tiellement bandee de telle sorte que le couple 
de reaction de cette lame entre ses deux posi- 
tions limites de bandage varie relativement peu ; 

k, Suivant un autre mode d'execution, les 
dispositifs elastiques sont constitues par des 
liens elastiques travaillant a Textension, chacun 
de ces liens etant accroche, d'une part, a Tun des 
deux susdits elements et, d 'nut re part, a un sec- 
teur qui est monte oscillant sur cet element et 
sur lequel Torgane menant agit par une came, 
ce secteur etant relie par un dispositif de liaison 
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unidirectionnel (cliquet ou roue libre) au 
deuxieme susdit element; 

/. Les liens elastiques sont constitues par des 
anneaux en caoutchouc ou substance analogue; 

m. Selon un autre mode d'execution, les dis- 
positifs elastiques sont constitues par des barres 
travaillant a la torsion; 

n. Ces barres sont ericastrees a Tune de leurs 
extremites sur Tun des deux susdits elements, 
tandis que Tautre extremite de chaque barre 
porte, d'une part, un bras de manielle clavete 
sur elle et cooperant avec une came de Torgane 
menant et, d'autre part, une roue libre de liaison 
a Tautre des deux susdits elements. 

Andre LOUKOVSKI. 

Par procaratioQ ; 

Cabinet Lavoix. 
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